AUTOMATYKA

Zestaw VI
1. Wykazac , ze prawdziwe sa reguly sklejania:
wskazowka: przeksztatci¢ prawq strone rownan ta k, aby otrzymac lewq.

(.X'1 + X2)(.X1 + .Xz) =X

X1 XX, T X
2. Na podstawie tabeli wartosci funkcji logiczne;j
a) napisa¢ kanoniczna posta¢ alternatywna i koniunkcyjna
b) przeprowadzi¢ minimalizacj¢ metoda przeksztatcen formalnych
¢) narysowac schematy stykowy i na funktorach realizujace otrzymana funkcje

Xy X2 X3 y
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 1
0 1 1 0
1 0 0 0
1 0 1 1
1 1 0 1
1 1 1 0

3. Przeprowadzi¢ minimalizacje funkcji logicznych y1, y2, y3 metoda Karnaugha.

x1 x2 x3 x4 yl y2 y3
0 0 0 0 1 1 0
0 0 0 1 1 1 0
0 0 1 0 1 0 0
0 0 1 1 0 1 1
0 1 0 0 1 0 0
0 1 0 1 1 1 1
0 1 1 0 1 1 1
0 1 1 1 0 1 0
1 0 0 0 1 0 1
1 0 0 1 1 1 1
1 0 1 0 1 0 1
1 0 1 1 0 1 0
1 1 0 0 1 0 1
1 1 0 1 1 1 1
1 1 1 0 1 0 1
1 1 1 1 0 0 0

4. W warsztacie zamontowano 4 silniki o0 mocach odpowiednio 5, 7, 10,1 15 kW. Kazdy z
nich moze by¢ oddzielnie zalaczany. Zaprojektowa¢ uktad sygnalizujacy, ze taczny pobor
mocy przez silniki jest wigkszy lub rowny 20 kW. Przyjaé, ze zalaczenie silnika oraz
sygnalizacja oznaczane sa stanem ,,1” .

5. W hali maszyn zmierzono temperatur¢ w trzech jej punktach za pomoca termometréw
stykowych. Zaprojektowa¢ uktad logiczny uruchamiajacy wentylator, jezeli:

a) we wszystkich punktach hali temperatura przekroczy 20°C,

b) w dwoch punktach hali temperatura przekroczy 20°C,

¢) tylko w jednym punkcie temperatura w hali przekroczy 20°C.



